
部品を取り付け自ら
東北大など

ソリのような装置を認識してけん引する

東北大などが開発中の月面探査用Al
（人工知能）ロボット＝相模原市中央区

－　　ー　　　　　ー・、　＿

l　－　　■　－　■　、－　　　－

「
変
形
」
A
l

ロ
ボ
公
開
、
月
面
調
査
実
証
目
指
す

東
北
大
の
吉
田
和
哉
教
授
ら
は
、
月
面

探
査
や
拠
占
構
築
時
の
土
木
作
業
な
ど
を

担
う
A
I
（
人
工
知
能
）
ロ
ボ
ッ
ト
の
試

作
機
を
発
表
し
た
。
■
公
開
実
験
で
は
、
ロ

ボ
ッ
ト
が
自
分
で
部
品
を
取
り
付
け
て
形

を
変
え
る
様
子
な
ど
が
披
露
さ
れ
た
。
2

0
3
0
年
ま
で
に
月
面
で
の
実
証
実
験
を

目
指
す
と
し
て
い
る
。

A
I
ロ
ボ
ッ
ト
は
、
政
府
の
大
型
研
究

開
発
計
画
「
ム
ー
ン
シ
ョ
ッ
ト
型
研
究
開

発
制
度
」
の
一
環
で
開
発
さ
れ
た
。
車
輪

や
ロ
ボ
ッ
ト
ア
ー
ム
な
ど
複
数
の
部
品
を

月
面
に
送
り
込
み
、
現
地
で
ロ
ボ
ッ
ト
が

自
ら
を
組
み
立
て
る
こ
と
が
で
き
る
の
が

特
徴
。
作
業
や
環
境
に
応
じ
て
変
形
し
て

動
作
も
で
き
る
。

宇
宙
航
空
研
究
開
発
機
構
（
J
A
X

A
）
相
模
原
キ
ャ
ン
パ
ス
（
相
模
原
市
中

央
区
）
内
の
月
面
の
砂
地
を
模
し
た
「
探

査
フ
ィ
ー
ル
ド
」
で
行
わ
れ
た
公
開
実
験
、

で
は
、
ロ
ボ
ッ
ト
が
自
ら
車
輪
を
取
り
付

け
て
動
か
し
た
り
、
ソ
リ
の
よ
う
な
装
層

を
認
識
し
て
け
ん
引
し
た
り
す
る
様
子
が

実
潰
さ
れ
た
。

A
I
ロ
ボ
ッ
ト
は
大
阪
・
関
西
万
博
で

8
月
6
～
1
1
日
ま
で
展
示
さ
れ
る
予
定
。


